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Pasitioning svstem atau pengaturan posisi adalah penting didalarn

industri yang menggunakan Rall ( gulunran ) traik untuk trahan kail atau l-:ahan

jenis lain 5ranc dapat diguh:ng. C*nte.ring Guide S,lxtrer.:is ad*lah sama densan

positioning system. dirnsna sist*m ini .$iperlukan sebaeai kontrol _ialannya Roll

aear be{ai*n ,Sengan st;rhil" Bi::sanva sistem ini rnendapat gerakan mekanis dari

teLtnan hidrolik yang mengeerakar aktuator. Seirine ma_iunya teknolosi.

peran hidralik digantikan densan motor dc rnagnet pernurnen sebagai sumber

gerakan mekanis. rrermasalahan timbul ketika motar dc magnet perr1aren vans

dizunakan pada centering Cruide Systems. sering tidak dapat ber-nutar 5rang

disebabkan rusaknya bearing dan habisnva sikat karbon pada motor dc. Tetapi

sedikit kerugian ini dapat diatraikan dan diatasi mengingat berbasai keuntungan

yang dapat dipertimbangkan dari pernakaian rnotor dc ini seperti laktor

efbsiensinva.
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