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LAMPIRAN  

 

 

Gambar Alat Sistem Pengecat Marka Jalan tampak atas secara keseluruhan 

 

 

Gambar Micro Servo dengan tegangan 5 Volt yang terpasang pada Alat Sistem Pengecat 

Marka Jalan 
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Gambar Comporator LM324 yang terpasang pada Alat Sistem Pengecat Marka Jalan 

 

 

Gambar 2 Buah Mikrokontroler ATMega16 yang terpasang pada Alat Sistem Pengecat 

Marka Jalan 
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Gambar Baterai kotak merek Turnigy dengan tegangan 11,1 Volt yang terpasang pada 

Alat Sistem Pengecat Marka Jalan 

 

 

Gambar Sensor LED dalam keadaan Nyala (Aktif) yang terpasang pada Alat Sistem 

Pengecat Marka Jalan  
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Gambar Driver Motor (L298) yang terpasang pada Alat Sistem Pengecat Marka Jalan 

 

 

Gambar Alat Sistem Pengecat Marka Jalan Tampak depan ketika Tidak Bergerak (Diam) 
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